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Dane techniczne :

Zasilanie: bateria 3V ( CR 2450 )
Czestotliwos¢ pracy: 433 MHz

Moc nadawania: <10 mW

Temperatura pracy: od-10 °C do +50 °C
Zasieg dziatania: Uwarunkowany czynnikami

architektonicznymi oraz ustawowymi

m Charakterystyka urzadzenia:

MIEJSCE
NA BATERIE

DC1 (1 kanatowy)



DC1 5 (15 kanatowy)



1. Programowanie napedu radiowego na danym kanale
dowolnego nadajnika

m UWAGA!!!

Podczas programowania do zasilania powinien by¢ podiaczony tylko ten
naped, ktory jest programowany.

Piloty wielokanatowe posiadaja jeden kanal dodatkowy na ktérym
automatycznie zapisuja sie wszystkie zaprogramowane urzadzenia. Jest
to kanat nieprogramowalny.

Zaprogramowanie w ponizszy sposdéb napedu, usuwa wszystkie
Eoprzednio zaprogramowane nadajniki. Aby doda¢ kolejny nadajnik badz
anat, patrz punkt 5.

Nowe modele silnika (od ok. potlowy 2023 roku) posiadaja zmienione
sygnalizowanie. Reakcje silnika w ponizszej instrukcji podzielone sa na
wersje poprzednig i wersje nowa. Sama procedura programowania nie
ulegta zmianie z wyjatkiem niektorych czaséw oczekiwania.

Silnik nie reaguje na polecenia w trakcie potwierdzania.

REAKCJA SILNIKA
(wersja poprzednia)

REAKCJA SILNIKA

DZIALANIE (wersja nowa)

1. Za pomocg przyciskow kanat +/-
wybierz w urzgdzeniu kanat, ktéry
chcesz zaprogramowac.

Silnik bez zapisanego pilota:
1x dhugi sygnat dzwieko
1x potwierdzenie géra-dot.

2a. Wig}cz tryb programowania poprzez

podtgczenie silnika do zasilania. Po
podigczeniu silnik wykona reakcje,
po ktorej jest okoto 5 sekund na

1x diugi sygnat dzwiekowy

wykonanie nastepnego punktu
instrukcii.

1x potwierdzenie gora-dot

Silnik z wgranym pilotem:
3x sygnat dzwiekowy

“Dot’ na lE)ilocie. Uzycie przycisku “Dot’
odwrdci kierunki po zaprogramowaniu.

6x krotki dzwiek
1x potwierdzenie gora-dot

2b. | Wigcz tryb programowania poprzez
nacisnigcie przycisku microswitch Po uptywie 3 sekund: Po puszczeniu przycisku:
przez czas ponizej 3 sekund (nowa | 1x sygnat dzwiekowy 1x sy%r\}a’r dzwigkowy
wersja) lub do sygnatu dzwigkowego | 1x potwierdzenie géra-dét | 1x potwierdzenie gora-dot
(stara wersja).
3. Naciénij przycisk P2 na pilocie. - 1x sygnat dzwieko
Tx sygnat dzwigkowy 1x p}é%uierdzen?e gvév)r/a-dél
4. Ponownie naciénij przycisk P2 na o i
pilocie. 1x sygnat dzwigkowy j& ;%%E?ej{rgé\évrl]?g%\,év?'/a-dd
5. Nacisnij przycisk “Gora” albo przycisk

3x sygnat dzwigkowy

1x potwierdzenie gora-dot




2. Programowanie zewnetrznego odbiornika radiowego na danym
kanale dowolnego nadajnika.

UWAGA!!!
W przypadku posiadania zewnetrznego odbiornika radiowego nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjg danego urzadzenia (Np. XT-R, PPKR-313 lub PPKR-400).

3.Zmiana kierunkéw obrotu napedu.

METODA1:

Po przypisaniu urzgdzenia do silnika nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ kierunkdw
obstugi poprzez uruchomienie silnika za pomocg urzgdzenia. Aby odwrocic kierunek
pracy silnika nalezy ponownie zaprogramowa¢ wybrany kanat (punkt 1 z biezgcej
instrukcji) zmieniajgc sposob programowania - jezeli zaprogramowany silnik
procedurg P2 + P2 + GORA posiada odwr6cone kierunki to programujemy silnik
ponownie konczac catg procedure uzyciem odwrotnego kierunku, czyli P2 + P2 +
DOL.. W takim wypadku naped zarejestruje odwrécong blegunowosc

)
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Za pomocg microswitcha ulokowanego na przewodzie istnieje mozliwos¢ zmiany
kierunkéw pracy napedu. W celu wykonania tej czynnosci nalezy:
1. Przytrzymac przycisk microswitcha wcidniety przez 6 sekund.
2. Po 1 sekundzie silnik potwierdzi krotkim sygnatem dzwigkowym oraz ruchem
gora/dot, natomiast po kolejnych 5 sekundach silnik potwierdzi zmianeg kierunkéw
trzykrotnym sygnatem dzwiekowym oraz dwukrotnym ruchem rolety GORAi DO
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METODA 2:

min. 6 sekund




4. Kasowanie kanalu (kasowanie wszystkich ustawien danego
kanatu).

UWAGA!!!
Jezeli wykasujemy ustawienia danego kanatu, to napedy, ktére byly do niego
przypisane zostajg usuniete catkowicie z pozostatych kanatéw

METODA 1:

1. Na wyswietlaczu urzgdzenia ustaw zaprogramowany wczes$niej kanat:

2. Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek i wykona krétki ruch w gére i
w dot.

3. Nacisnij przycisk STOP, silnik wyda pojedynczy dzwiek.

4. Nacisnij ponownie przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 4-krotnym
sygnatem dzwiekowym oraz krétkim ruchem rolety w gére i w dot.

METODA 2:

Za pomocg microswitcha ulokowanego na przewodzie istnieje mozliwo$¢
skasowania wczes$niej zaprogramowanego kanatu nadajnika. W celu wykonania tej
czynnosci nalezy:

1. Przytrzymac przycisk microswitcha wcisniety przez minimum 15 sekund.

2. Po 1 sekundzie silnik potwierdzi krotkim sygnatem dZzwiekowym oraz ruchem
gora/dét, nastepnie po kolejnych 5 sekundach silnik potwierdzi trzykrotnym
sygnatem dzwiekowym oraz dwukrotnym ruchem rolety GORA i DOt a na koniec
po 15 sekundach silnik potwierdzi trzykrotnym sygnatem dzwiekowym oraz
pojedynczym ruchem rolety GORA i DOL.
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min. 15 sekund
METODA 3:

Kolejne programowanie napedu radiowego na danym kanale (punkt 1 str.2)
powoduje automatyczne wykasowanie poprzednich ustawien.



5. Dodawanie nastepnego kanatu (nadajnika) do silnika

Operacje dopisania nastepnego kanatu lub nastepnego urzadzenia rozpoczynamy
od nadajnika, ktéry zostat zaprogramowany jako pierwszy. Przy dopisywaniu
dodatkowego nadajnika (kanatu) nie odtgczamy napiecia od silnika! Nadajniki
muszg znajdowac sie w zasiegu odbiornikow.
1. Na wyswietlaczu dziatajgcego nadajnika ustaw zaprogramowany wczeséniej
kanat.
2. Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwigk i wykona krotki ruch w gére
i w dot.
3. Nacisnij ponownie przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
4. Nastepnie naciénij przycisk P2 w urzgdzeniu, ktére chcesz zaprogramowac.
Zostanie to zasygnalizowane 5-krotnym sygnatem dzwiekowym oraz krotkim
ruchem silnika GORA i DOL..

1

6. Tryb pracy urzadzenia

Naped radiowy PORTOS-RM ma mozliwos¢ dziatania w dwéch trybach:

Tryb pracy z podtrzymaniem

Naci$niecie i puszczenie przycisku GORA lub DOt powoduje uruchomienie
zaprogramowanej funkgciji silnika (otwieranie lub zamykanie rolety). Silnik bedzie
dziatat tak dtugo, az catkowicie zamknie lub otworzy rolete.

Tryb bez podtrzymania

Silnik bedzie dziatat tylko wtedy gdy trzymamy wcisniety przycisk. Puszczenie
przycisku powoduje przerwanie pracy silnika. Jezeli przycisk przytrzymamy dtuzej

niz 2 sekundy silnik zacznie dziata¢ tak jak w trybie z podtrzymaniem, czyli do
catkowitego zamkniecia lub otwarcia rolety.

®



7. Zmiana trybu pracy

Przetgczanie pomiedzy poszczegolinymi trybami wykonujemy w nastepujacy
sposob:
1. Wybierz zaprogramowany wczesniej kanat
2. Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy sygnat dzwiekowy i wykona krotki
ruch GORA i DOL..
3. Naci$nij przycisk GORA, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
4. Nacisnij przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 3-krotnym sygnatem
dzwiekiem oraz krotkim ruchem GORA i DOL

=

Zmiana ustawienia trybu dziatania pilota zostata zakonczona. Dotyczy ona
wszystkich kanatdéw i przypisywanych pézniej pilotow.

8. Dezaktywacja nieuzytkowanych kanatow (dotyczy tylko DC15)

Dezaktywujemy nieuzytkowane kanaty w nastepujgcy sposob:

. Naciénij jednoczes$nie przyciski KANAL - i KANAL +.

. Na wyswietlaczu pojawi sie C.

. Nacisnij i przytrzymaj ponownie przyciski KANAL - i KANAL +.

. Na wyswietlaczu pojawi sie liczba aktualnie aktywnych kanatéw.

. Za pomocg przyciskow KANAL - lub KANAL + wybierz liczbe kanatow ktére
majg by¢ uzytkowane.

. Zatwierdzi¢ przyciskajac przycisk STOP.
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NOTATKI

PORTOS TR7 Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig sp.k. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego DC1/DC15
jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Peiny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem:
www.portosrolety.pl



