PORTOS TR7

spotka z ograniczong odpowiedzialnoscia
ul. Ztota 71, 62 - 800 Kalisz

tel. 62 /768 40 00
sekretariat@portosrolety.pl
www.portosrolety.pl

Dane techniczne :

Zasilanie:
Temperatura pracy:

System sterowania napedami PORT0S

INSTRUKCJA OBSLUGH
PE-1, PE-2
C€

230V 50 Hz
od -10 "C do +50 °C

m Charakterystyka urzadzenia:
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PE-2 - robTYNKOWY PRZELACZNIK PRZEWODOWY DO STEROWANIA
INDYWIDUALNIE DWOMA NAPEDAMI



1. Przetaczenie miedzy trybem z podtrzymaniem i bez
podtrzymania

Przetgcznik ma mozliwos¢ dziatania w dwoch trybach:

Tryb z podtrzymaniem ) ]

Nacisniecie i puszczenie przycisku GORA Ilub DOL powoduje uruchomienie
zaprogramowanej funkgji silnika (otwieranie lub zamykanie rolety). Silnik bedzie dziatat
tak dtugo, az catkowicie zamknie lub otworzy rolete.

Tryb bez podtrzymania

Silnik bedzie dziatat tylko wtedy gdy trzymamy wcidniety przycisk. Puszczenie przycisku
powoduje przerwanie pracy silnika. Jezeli przycisk przytrzymamy dtuzej niz 2 sekundy
silnik zacznie dziata¢ tak jak w trybie z podtrzymaniem, czyli do catkowitego zamkniecia
lub otworzenia rolety.

Przetgczanie pomiedzy poszczegdinymitrybami wykonujemy w nastepujacy sposéb:
1.Przytrzymaj jednoczeénie przyciski GORA + STOP przez 6 sekund - dioda na
przetgczniku zapali sie.

2.Po 6 sekundach pus¢ przyciski - dioda zacznie miga¢ oraz zga$nie.

Zmiana ustawienia trybu dziatania zostata zakonczona.

(migniecie diody)

2.Zmianakierunkow

Przetgcznik ma mozliwos¢ zmiany kierunkow pracy.
Procedure zmiany kierunkow wykonujemy w nastepujgcy sposéb:

1.Na przetgczniku wciskamy jednoczesénie przyciski GORA + DO i przytrzymujemy je
przez 3 sekundy (dioda zaczyna migac).

2.Wciskamy przycisk STOP (dioda zapala sie na state).

3.Wciskamy przycisk DOt (dioda zaczyna migaéigasnie).

(dioda zapala sie

na stale) (dioda miga

i gasnie)



3. Schematy podtaczenia
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