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Odbiornik dziata
na czestotliwosci c €
433 MHz

Moc nadawania: ERP<10 mW

Napiecie robocze: AC230V/50Hz

Temperatura robocza: -10°C ~55°C

Maksymalny czas dziatania: 4 min

|

Jeden odbiornik ZF-DD291 moze zapisa¢ maksymalnie 10 kanatow. Po przekroczeniu 10 kanatow
zapisywany jest tylko ostatni kanat, a wczes$niejsze sg nadpisywane w Sposob cykliczny.



1. SCHEMAT PODLACZENIA:

Odbiornik umiesci¢ w gniezdzie wtyczki Hirschmanna (STAS 3) wychodzacej z
napedu. Z drugiej strony odbiornika podtgczy¢ przewodd zasilajgcy zakonczony
wtyczkg Hirschmanna (STAK 3) zarobiong wedtug schematu.

Schemat podigczenia odbiornika radiowego:
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2. PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO NADAJNIKA/PILOTA:

UWAGA: Podczas programowania kazda przerwa miedzy czynnosciami powinna trwac¢
krocej niz 10 sekund, w przeciwnym razie nastgpi wyjscie z ustawien i powrdt do
stanu pierwotnego.
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Wytgczyc€ipo kilku sekundach wtgczy¢ zasilanie.
2. Na nowym pilocie nacisng¢ przycisk STOP i trzyma¢ przez 3 sekundy - naped
potwierdzi dwoma ruchami gora-dot oraz trzy razy sygnatem dzwiekowym.

3. Nadajnik/pilot zostat pomysinie sparowany.
0
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3. KOPIOWANIE NA KOLEJNY KANAL( PILOTA)

METODA 1:

1. Wcisng¢ przycisk P2 na juz zaprogramowanym pilocie - naped potwierdzi ruchem gora-
détiwyda sygnat dzwiekowy.

2. Drugi raz wcisng¢ przycisk P2 na juz zaprogramowanym pilocie - naped potwierdzi
ruchem gora-déti wyda sygnat dzwiekowy.

3. Na nowym pilocie nacisng¢ przycisk STOP i trzyma¢ przez trzy sekundy - naped
potwierdzi dwoma ruchami gora-dét oraz trzy razy sygnatem dzwiekowym.
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METODA 2:

1. Wecisng¢ przycisk P2 na juz zaprogramowanym pilocie - naped potwierdzi ruchem gora-
détiwyda sygnat dzwiekowy.

2. Drugiraz przytrzymac przycisk P2 na juz zaprogramowanym pilocie - naped potwierdzi
ruchem gora-déti wyda sygnat dzwiekowy.

3. Na nowym pilocie wcisngé przycisk P2 - naped potwierdzi dwoma ruchami géra-dét
oraztrzy razy sygnatem dzwiekowym.

4. Nadajnik/pilot zostat pomysinie sparowany.
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4. ZMIANA KIERUNKU DZIALANIA:

1. Na zaprogramowanym nadajniku nacisng¢ i przytrzymac jednoczesnie przez szes¢
sekund przyciski GORAi DOt - naped potwierdzi podwojnym ruchem géra-déti wyda
trzy sygnaty dzwiekowe.
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5. AUTOMATYCZNA NAUKA POZYCJI KRANCOWYCH:

UWAGA: Przed przystapieniem do tej procedury nalezy ustawic pozycje kraricowe na silniku.

1. Ustawi¢ rolete w dowolnym migjscu. Nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie przez dwie sekundy
przyciski GORA i STOP - naped automatycznie bedzie jechat w goére i w dot - nastepnie
potwierdzi dwoma dwoma krotkimi ruchami gora - dét oraz trzy razy sygnatem dzwiekowym.

2. Po ustawieniu, silnik moze by¢ sterowany procentowo przez pilot za pomocg kétka
przewijania.



3 sekundy ";)2(3

UWAGA: Przed zmiang pozycji krancowych silnika nalezy usung¢ limity wirtualne w
odbiorniku jeslitakie zostaty ustawione.

6. USUWANIE POZYCJI KRANCOWYCH:

1. Na zaprogramowanym nadajniku nacisng¢ i przytrzymac jednocze$nie przez trzy
sekundy przyciski DOt i STOP - naped potwierdzi dwoma krétkimi ruchami géra-dot i
wyda trzy sygnaty dzwigkowe. Pozycje krancowe zostaty pomy$inie usuniete.
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7. PRZELACZNIK TRYBU BEZ PODTRZYMANIA | Z PODTRZYMANIEM:

UWAGA: W trybie pracy z podtrzymaniem nacisnij przycisk GORA lub DOt, aby

uruchomic¢ prace ciggta silnika.
W trybie bez podtrzymania nacisnij i przytrzymaj przycisk GORA lub DOt
dtuzej niz 3 sekundy, aby uruchomic prace ciggta silnika w odpowiednim

kierunku.



Z PODTRZYMANIEM » BEZ PODTRZYMANIA

1. Wecisngc¢ przycisk P2 - silnik potwierdzi krétkim ruchem géra déti wyda pojedynczy dzwiek.

2. Wocisng¢ przycisk gora - silnik potwierdzi krétkim ruchem géra dét i wyda pojedynczy dzwiek.

3. Wecisng¢ przycisk dot - silnik potwierdzi dwoma krotkimi ruchami géra dot i wyda
pojedynczy dzwiek. Tryb BEZ PODTRZYMANIA napedu zostat pomysinie ustawiony.
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BEZ PODTRZYMANIA » Z PODTRZYMANIEM

1. Wecisng¢ przycisk P2 - silnik potwierdzi krétkim ruchem goéra déti wyda pojedynczy dzwiek.

2. Wecisng¢ przycisk gora - silnik potwierdzi krétkim ruchem géra déti wyda pojedynczy dzwiek.

3. Wocisng¢ przycisk dot - silnik potwierdzi dwoma krétkimi ruchami géra dét i wyda TRZY
RAZY dzwigk. Tryb ZPODTRZYMANIEM napedu zostat pomysinie ustawiony.
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8. USUWANIE NADAJNIKA/PILOTA:

UWAGA: Nadajniki A i B sg juz sparowane; nadajnik B jest tym, ktéry ma zostac usuniety.
Podczas trybu ustawien kazda operacja powinna trwac krécej niz 10 sekund, w
przeciwnym razie urzgdzenie wyjdzie z trybu ustawien i powrdci do stanu
pierwotnego.

USUWANIE WSZYSTKICH NADAJNIKOW:

1. Wylgczipo chwiliwtacz zasilanie - naped potwierdzi diugim sygnatem dzwigkowym.

2. Nastepnie na zaprogramowanym nadajniku ktéry ma zosta¢ usuniety nacisng¢ i
przytrzymac przez trzy sekundy przycisk STOP - naped potwierdzi podwoéjnym ruchem
gora-doétiwyda trzy sygnaty dzwiekowe. Nadajnik/pilot zostat pomy$inie usuniety.
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USUWANIE KANALU METODA1:

1. Nanadajniku A nacisngc¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-doti wyda sygnat
dzwiekowy.

2. Ponownie na nadajniku A nacisng¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-dét i
wyda sygnat dzwiekowy.

3. Na nadajniku B ktéry ma zosta¢ usuniety nacisng¢ przycisk P2 - naped potwierdzi
podwéjnym ruchem gora-doét i wyda trzy sygnaly dzwiekowe. Nadajnik/pilot zostat
pomyslnie usuniety. Nadajnik/pilot zostaty pomysinie usuniety.
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USUWANIE KANALU METODA2:
1. Na nadajniku nacisna¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-dot i wyda sygnat

dzwiekowy.
2. Nacisngc¢ przycisk STOP - naped potwierdzi ruchem goéra-doti wyda sygnat dzwiekowy.
3. Ponownie na nadajniku nacisng¢ przycisk P2 - naped potwierdzi podwéjnym ruchem
goéra-dot i wyda trzy sygnaly dzwiekowe. Wszystkie nadajniki/piloty zostaty pomy$inie

usuniete.
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9. CZUJNIK WIATRU, SLONCA | DESZCZU:
PAROWANIE / USUWANIE CZUJNIKA WIATRU, SLONCA | DESZCZU

UWAGA: Nadajnik A jest sparowany, natomiast nadajnik B (czujnik) nie jest sparowany.
Podczas trybu ustawien kazda operacja powinna trwac krécej niz 10 sekund; w
przeciwnym razie urzgdzenie wyjdzie z trybu ustawien i powrdci do stanu
pierwotnego. Powtorzenie tej samej procedury spowoduje usuniecie czujnika.

1. Na nadajniku A nacisna¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-dot i wyda sygnat
dzwiekowy.

2. Ponownie na nadajniku A nacisngc¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem gora-dét i
wyda sygnat dzwiekowy.

3. Na nadajniku B (czujniku) ktéry ma zosta¢ usuniety nacisng¢ przycisk P2 - naped
potwierdzi podwoéjnym ruchem goéra-dét i wyda trzy sygnaty dzwiekowe. Nadajnik/pilot
zostat pomyslnie sparowany/usuniety.

WLACZANIE / WYLACZANIE CZUJNIKA WIATRU, SLONCA | DESZCZU

UWAGA: Fabrycznie czujnik jest wigczony. Po wytgczeniu funkcji wykrywania czujnika urzgdzenie
moZe pracowac normalnie przez 30 minut bez odbierania sygnatu zwrotnego.

1. Na nadajniku nacisnag¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-dét i wyda sygnat
dzwiekowy.



2. Nacisnaé przycisk GORA - naped potwierdzi ruchem géra-dét i wyda sygnat
dzwiekowy.
3. Nacisng¢ przycisk STOP
- naped potwierdzi ruchem gora-doéti wyda dtugi sygnat dzwiekowy -
CZUJINIK JEST WYLACZONY
- naped potwierdzi podwdjnym ruchem goéra-dot i wyda trzy sygnaty dzwiekowe -
CZUJINIKJESTWLACZONY
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WLACZANIE / WYLACZANIE CZUJNIKA SLONCA
UWAGA: Fabrycznie czujnik jest wigczony.

1. Na nadajniku nacisng¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem géra-dot i wyda sygnat
dzwigkowy.

2. Ponownie nacisna¢ przycisk P2 - naped potwierdzi ruchem goéra-dét i wyda sygnat
dzwiekowy.



4. Nacisngé przycisk GORA
- naped potwierdzi ruchem gora-déti wyda dtugi sygnat dzwiekowy -
CZUJNIK JEST WYLACZONY
- naped potwierdzi podwojnym ruchem gora-dot i wyda trzy sygnaty dzwiekowe -
CZUJINIKJESTWLACZONY
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STEROWANIE CZUJNIKIEM WIATRU, SLONCA | DESZCZU

e Gdy czujnik wiatru, stonca, deszczu wysyta sygnat wysokiego natezenia Swiatta, silnik
porusza sie w kierunku rozwijania az do dolnego potozenia krancowego.

e Gdy czujnik wiatru, stonca, deszczu wysyta sygnat niskiego natezenia $wiatta, silnik
porusza sie w kierunku zwijania az do gérnego potozenia kraricowego.

e Gdy czujnik wiatru, stonca, deszczu wysyta sygnat silnego wiatru, silnik porusza sie w
kierunku zwijania az do gérego potozenia krancowego, a nadajnik nie moze sterowac
urzadzeniem przez 8 minut.

e Gdy czujnik wiatru, stonca, deszczu jest wigczony, a sterownik nie odbiera zadnego
sygnatu zwrotnego z czujnika, silnik porusza sie w kierunku zwijania az do gérnego
potozenia krancowego, a nadajnik przejdzie w tryb bez podtrzymania do momentu
otrzymania sygnatu z czujnika.



OSTRZEZENIE — POSTEPOWANIE WEDLUG NINIEJSZEJ
INSTRUKCJI JEST ISTOTNE DLA BEZPIECZENSTWA OSOB.
ZACHOWAUJ TE INSTRUKCJE.
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